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Symmetrieoperation, -element

R =0 -R+1
mit R’,R,t = ua+vb +wc

@ t + 0: Invarianz des Raumes — Raumgruppen
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Kopplung Drehachse und Translation
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Lage von Schraubenachsen und
Gleitspiegelebenen im Raum
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Haeufigkeit

triklin 2
monoklin 13
rhombisch 59
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trigonal 25
hexagonal 27
kubisch 36
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Elementarzelle

@ moglichst rechtwinkliges Kristallsystem (auch Zentrierung)

@ moglichst kleine Elementarzelle
@ Wahl des Ursprungs

@ Ursprung im Symmetriezentrum P2,c
@ Ursprung im Schnittpunkt von Symmetrieelementen P 222,
@ Ursprung im singularen Element P2,2:2
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Beispiel | mm2

dB -
R q

1 [+
AR AWK

AR

Allgemeine Lage:

vavz; )_(79)2; )_(7yvz; va)Z;
Ursprung:

0,0,0 oder ,1,1
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Beispiel P cc2

Anzahl Wykoff- Punkt-
der Punkte Bezeichnung symmetrie Lage

. ! .
4 e 1 X,Y,2;X,Y,5 +Z;
X,¥,3+2,%Y,2

11,.1 11
2 d 2 2022 5,23 172
2 c 2 5.0,2; 3,0, +2
2 b 2 0,%,2,0,3,3+2
2 a 2 0,0,2;0,0,5 +z
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